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A. Indledende oplysninger:

— Indsatsomrade: Intelligente og autonome robotter
— Institut: Teknologisk Institut

- Titel: Gennemforelse af demonstrationsprojekter
— Nummerering: PI11-2

— Version: 2

— Periode: 01.01.2022 - 31.12.2022

— Kontaktperson: Anne-Lise Hog Lejre

B. £ndringer (evt.):
Angiv her hvis en planlagt aktivitet er eendret i forhold til en tidligere offentliggjort version. Hvis det
er ferste gang aktiviteten beskrives pa bedreinnovation.dk, kan dette punkt udelades
Aktiviteterne i 2022 bygger videre pa det arbejde, der blev udfert i 2021 i overensstemmelse med
malsaetningerne.

C. Beskrivelse (overskrifter):

Mal: Hvorfor? Hvad er malet for aktiviteterne? Hvordan bidrager de til det overordnede mal for
aktivitetsomradet?

Udvikling og demonstration af nye innovative robotlgsninger i forskellige domaner og applikationer.
Disse lgsninger vil bade @ge produktiviteten hos danske slutbrugervirksomheder samt potentielt
blive et eksportprodukt hos en eller flere robotvirksomheder. Ligeledes vil der gives uvildig
radgivning og hjaelp til at identificere og validere robotlgsninger. Dette vil ikke alene sikre, at der
implementeres flere robotter, men ogsa at kvaliteten/effekten af dem bliver hajnet.

Indhold: Hvad skal der ske? Hvilke(n) konkret(e) aktiviteter udfares

| teet samspil med en raekke slutbrugere vil der Igbende blive identificeret nye, potentielle
robotl@sninger. Baseret pa en raekke kriterier, bl.a. potentiale og effekt (f.eks ift. gran omstilling,
vaekst, arbejdspladser) vil de mest lovende blive udvalgt med henblik pa at opbygge generiske proof-
of-concept-lgsninger, som kan fremvises. Disse lgsninger vil blive opbygget vha. udstyr og viden fra
de to nyetablerede TDU'er inden for Al og Autonome robotter.

| 2021 var fokus for Autonomous Robotics Lab understattelse af cases i forskellige nye domaener og
anvendelser som landbrug, gartneri, personlige hjaelpere, byggeri, lufthavne og i hgjlagre. | 2022
fortsaettes ad samme spor, hvor fokus vil vaere pa multi-robot scenarier bl.a. flere mikro-droner
(under 250g) til inspektionsopgaver i gartneri og largermiljger, teknologi til at understgtte
automation i sundhedssektoren, og Al til forstaelse af og navigation i (delvist) ukendte omgivelser
som inter-urbane omrader, landbrug og sygehuse.

| 2021 blev der gennem etablering og udvikling af Al for Robotics Lab arbejdet pa en raekke cases
som kombinerer anvendelsen af billeddannende sensorer og deep learning. Dette er udfert pa
forskellige omrader i meget forskellige applikationer, men som alle er eksempler pa anvendelse af
robotteknologierne udenfor fabriksgulvet. Der er eksempler pa anvendelse i den grenne omstilling,
hvor veerdifulde materialer kan traekkes ud af en affaldsfraktion. Der er ogsa eksempler fra
autonomi pa det maritime omrade og til precision farming i landbruget. | 2022 vil der fortsat veere
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fokus pd at demonstrere anvendelsen af Al i disse eller andre domaner samt pa at anvende 3D
vision teknologier til opmaling og orientering.

De fleste proof-of-concept-lasninger kommer til at blive baseret pa en kombination af felgende
teknologier:

e Platforme: Mobile robotter, droner, gdende robotter

e Sensorer: LIDAR, IMU, 2D/3D kamera, hyperspektral kamera, termografisk kamera

e Forbindelse: 5G, GNSS

e Algoritmer/processering: computer vision, machine learning, deep learning, reinforcement
learning

Akterer: Hvem udfgrer aktiviteterne? Hvilken afdeling af instituttet? Evt. hvilke eksterne parter er
med? (Videninstitutioner, virksomheder, erhvervsorganisationer, myndigheder eller andre.)?

Teknologisk Institut, Center for Robotteknologi

Sammenhang med andre projekter (evt.): Indgar aktiviteten i andre eksternt finansierede
projekter?

Gennemferelse af demonstrationsprojekter vil i nogle tilfaelde blive gjort i sammenhaeng med andre
projekter. For arbejdet med intelligente og autonome robotter er der en taet faglig relation til
folgende projekter:

e (Canopies (https://www.canopies-project.eu/)
e DIH-World (https://dihworld.eu/)

e Agrobofood (https://agrobofood.eu/)

e RIMA (https://rimanetwork.eu/)

e HERO (https://dih-hero.eu/)

Folgegruppe: Har folgegruppen forholdt sig til aktiviteten? | sa fald hvordan? Hvis ikke, hvornar
forventes folgegruppen at blive praesenteret for aktiviteten? (Dette sidste bgr kun geelde under
opstarten af indsatsomradet)

Folgegruppen for Indsatsomradet er blevet etableret og bestar af medlemmer fra bade
robotproducenter, systemintegratorer samt slutbrugere. Der vil Isbende blive afholdt mader med
folgegruppen, saledes at deres inputs kan bidrage til at styre den faglige retning af
resultatkontrakten, hvilket bliver reflekteret i aktivitetsplanerne.

Formidling af resultater (evt.): Hvordan/hvor kan interesserede virksomheder og andre fa viden
om resultaterne af aktiviteterne? (Anferes/tilfgjes hvis det ikke allerede fremgar af beskrivelsen
ovenfor, f.eks. ved links til konferencer, hjemmeside, publikationer etc.)

De enkelte proof-of-concepts vil blive kommunikeret via nyhedsartikler og videoindslag i takt med at
de feerdiggares. Videoer fra 2021 demonstrationsprojekter kan findes her: link.
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https://www.canopies-project.eu/
https://dihworld.eu/
https://agrobofood.eu/
https://rimanetwork.eu/
https://dih-hero.eu/
https://www.youtube.com/c/DTIRobot/videos

